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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Napedy elektromechaniczne 1010641261010330326
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 3/6

Sciezka obieralnosci/specjalno$é Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 2 Cwiczenia: -  Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykltadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Tomasz Pajchrowski mgr inz. Barttomiej Wicher

email: tomasz.pajchrowski@put.poznan.pl email: bartlomiej.wicher@put.poznan.pl
tel. 61 665 23 85 tel. 61 665 25 75

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3a, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. wiedza z fizyki (elektrycznos¢ , magnetyzm), matematyki i Elektrotechniki
1 Wiedza:
L . . | umiejetno$¢ rozwigzywania podstawowych zagadnien z elektrotechniki w oparciu o posiadang
2 Umiejetnosci: | wiedze oraz umiejetnosé pozyskiwania informacii ze wskazanych zrédet
3 Kompetencje | zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetenciji, gotowo$é do podjecia wspétpracy
spoleczne w ramach zespotu

Cel przedmiotu:

Przygotowanie do samodzielnego projektowania i uruchamiania napedéw elektrycznych pradu statego i pradu przemiennego
oraz nabycie umiejetnosci ich analizy i syntezy.

Ksztaltowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowe;.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma elementarng wiedze o napedach elektrycznych w maszynach, w tym, pradzie tréjfazowym, silnikach pradu statego i
przemiennego, przetwornikach czestotliwosci i napiecia, energoelektronice. - [K1A_W16]

2. Ma elementarng wiedze o uktadach automatyki napeddw elektrycznych. - [K1A_W17]

Umiejetnosci:

1. Potrafi wykorzystaé przyswojone teorie matematyczne do tworzenia i analizy prostych matematycznych modeli maszyn i
ich elementéw oraz prostych systemow technicznych. - [K1A_UOQ7]

2. Potrafi utworzy¢ schemat uktadu, dobra¢ elementy i wykona¢ podstawowe obliczenia za pomocg gotowych pakietow
obliczeniowych elektrycznego uktadu napedowego maszyny. - [K1A_UQ09]

3. Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ proces konstruowania prostych zespotéw maszynowych lub maszyn oraz formutowaé
wymagania elementow elektronicznych i uktadéw dotyczgce automatycznego sterowania. - [K1A_U19]

4. Potrafi wyszukiwa¢ w katalogach i na stronach producentéw gotowe komponenty maszyn do wykorzystania we wtasnych
projektach. - [K1A_U15]

5. Potrafi kompetentnie doradzac¢ przy doborze maszyny do danego zastosowania w branzy objetej wybrang specjalnoscig w
oparciu o nabytg wiedze o danej grupie maszyn. - [K1A U25]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie - [K1A_KO01]

2. Ma swiadomosc¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika i jej wptyw na
$rodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje - [K1A_K02]

3. Ma swiadomos¢ waznosci zachowania w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania
réznorodnosci kultur - [K1A_KO03]

4. Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za wtasng prace oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom wspotpracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania - [K1A K04]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad ? zaliczenie (sprawdzian), ¢wiczenia laboratoryjne ? zaliczenie na postawie ocen biezacych i sprawozdan z éwiczen.

Tresci programowe

Cechy charakterystyczne i klasyfikacja uktadéw napedu elektrycznego. Ogolna struktura zautomatyzowanego uktadu
napedowego. Charakterystyki statyczne silnikow i urzgdzen napedzanych. Uktady regulacji predkosci

i potozenia. Naped przeksztattnikowy pradu statego. Uktady regulacji czestotliwosciowej silnikdw klatkowych, sterowanie
skalarne i wektorowe, sterowanie bezposrednie momentem (DTC). Lagodny rozruch silnikéw indukcyjnych. Uktady
sterowania predkosci silnikéw synchronicznych o magnesach trwatych. Silniki krokowe.

Literatura podstawowa:

1. Zawirski K., Deskur J., Kaczmarek T., Automatyka napedu elektrycznego, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan,
2012.

2. Kaczmarek T., Naped elektryczny robotéw, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 1998.
Literatura uzupetniajaca:

1. Kosmol J.: Serwonapedy obrabiarek sterowanych numerycznie, WNT, Warszawa, 1998.

2. Bisztyga K.: Sterowanie i regulacja silnikéw elektrycznych, WNT, Warszawa 1989.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadach 30
2. Konsultacje dotyczace materiatu przekazanego na wyktadach 2
3. Przygotowanie do egzaminu
4. Udziat w egzaminie 2
5. Udziat w ¢wiczeniach laboratoryjnych 15
6. Przygotowanie do laboratoriow 4
7. Utrwalanie tresci cwiczen 4
Obcigzenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 61
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 49
Zajecia o charakterze praktycznym 23
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